Obiekt zrealizowany w ramach projektu Dialog swiatow.
Przeistoczenia formy scenograficznej jako czynnik
kreujacy scenografie teatralng
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Obiekt zrealizowany w ramach projektu Dialog swiatow. Przeistoczenia formy
scenograficznej jako czynnik kreujacy narracje spektaklu teatralnego

OPIS PROJEKTU

Obiekt-robot petnigcy role aktora w etiudzie doktorskiej. Komunikacja za pomocg rekawicy
sterujgcej umozliwia interakcje z aktorem.

Obiekt ma forme modutowa, sktada sie z 14 prostopadfoscianow I, w sktad ktorych wehodzi
10 prostopadfoscianow I.

Prostopadfosciany Il poruszajg sie w pionie oraz w poziomie dzieki dwom silnikom oraz wyciggarce.

ROZWIAZANIE MATERIALOWE
Obiekt jest wydrukowany w technice 3D z filamentu PLA transparentnego.

Watki wyciggarki wytoczone zostaty z tworzywa, osadzone na aluminiowych ramach
grubosci 3mm. Ramy spaja drewniany tgcznik - klocek.

Ciegna obiektu oraz punkty ich zaczepu wykonane zostaly z elastycznej zytki grubosci 0,5mm.
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1 - Ruch prostopadfoscianow Il na zewnatrz

2 - Ruch prostopadtoscianow Il do wewnatrz

N - 0 Ruch w linii wertykalnej
prostopadtfosciandw Il
P1-0
P2-B
P3-D
P4-C
P1-1
P2-A1-A3
P3-E

P4 -A4-AB

N - 1 Diody LED
P1-1AIl ON
P1-2All OFF
P2 -A1-A6

P3-B/C

P4-D/E
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